Tento workshop predstavuje prakticky Uvod do prace s open-source nastrojem myGym, ktery
umoznuje rychlé prototypovani uloh pro robotiku zalozenych na posilovaném uceni. myGym je
modulérni simulator uréeny pro trénovani robotl v Ulohach manipulace a navigace.

Workshop je zaméren predevsim na praktické ukazky: ucastnici se nauci, jak spustit simulaci,
definovat trénovaci experiment a natrénovat robota pomoci algoritm0 posilovaného uceni. Na
konkrétnich prikladech bude demonstrovano, jak zvolit robota, prostfedi a typ ulohy a jak
konfigurovat reward funkci, ktera fidi proces uc¢eni. myGym umoznuje definovat ulohy
parametricky — uzivatel vybira robot, objekty, typ akce a strukturu odmeény, zatimco samotné
trénovani a vyhodnoceni probiha automatizované.

Cilem workshopu je poskytnout vyzkumniklm a student&im prakticky navod, jak rychle zadit
experimentovat s posilovanym uc¢enim v robotice, jak navrhovat vlastni experimenty a jak vyuzit
simulaci pro vyvoj algoritmu, které lze nasledné prenést na redlné robotické systémy.



